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	该成果获得4项国家自然科学基金面上项目、2项中国博士后基金和1项浙江省自然科学基金支持，从2012年开始对布尔网络动力学行为展开了研究。建立了以矩阵半张量积、代数状态空间表示等方法为核心的布尔网络分析与控制体系，形成了布尔网络可控性、镇定性与干扰解耦理论，并在典型基因调控模型的动力学行为问题上开展了应用研究，验证了理论和方法的有效性。主要发现点为：创建了基于算子和双射的多种类型布尔网络可控性判据的充分必要条件；提出了布尔网络的采样控制方法，获得了布尔网络可采样镇定的充分必要条件，解决了布尔网络采样状态反馈镇定问题；提出了动态-代数布尔网络的新型代数表达式，揭示了解空间和状态转移矩阵之间的关系，诠释了函数扰动后动态-代数布尔网络的状态空间和极限环的变化机理；提出基于秩条件的布尔网络干扰解耦算法,设计了牵制状态反馈解耦控制器和牵制输出反馈解耦控制器。相应方法和理论在大肠杆菌乳糖操纵子模型和细胞凋亡模型的动力学行为中进行了有效的应用。
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